Czujnik Ultradzwiekowy
w krotkiej tulei M18
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UK

Elementy dostarczone:

« Instrukgja Instalacji

« 2 nakretki plastikowe SW22 dla wykonan obudowy z plastiku

« 2 podktadki (tylko dla wersji z plastiku)

« 2 nakretki metalowe SW24 dla wykonarn obudowy ze stali nierdzewnej

PARAMETRY PODSTAWOWE
« Czujnik ultradzwiekowy w krotkiej tulei M18
« wykonania z jednym wyjsciem:
- cyfrowym (PNP NO/NC wybieralne, NPN NO/NC wybieralne)
- analogowym pradowym 4...20mA, syg. narastajacy lub opadajacy
- analogowym napieciowym 0-10V, syg. narastajacy lub opadajacy
« regulowana strefa dziatania w wersji wyjscia okno lub jednoprogowe
« petne zabezpieczenie przed przecigzeniem elektrycznym
« wielofunkcyjny wskaznik LED:
- pomaranczowa: stan wyjscia, funkcja uczenia Teach-in
- zielona: odbierane echo
+ obudowa plastikowa lub ze stali nierdzewnej AISI 316L (DIN 1.4404)

Wyl cyfrowsl
Konektor Wy} analog Zasilanis [4
@ @
1 @
Zasilanie (+) Programaowanie

& NOM.C.

WYMIARY 8

Mi3 X1

Gdzie:

1 konektor M12
2 elastyczna podktadka
3 dioda LED

4 nakretka plastikowa
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czujnik ultradzwiekowy M18

wykonanie w krotkiej tulei

detekcja w zakresie 40-300 mm

detekcja w zakresie 120-900 mm (obudowa
plastikowa)/120-700 mm(obudowa metalowa|

zewnetrzne programowanie teach-in*

wyjscie cyfrowe PNP- NO/NC (*)

wyjscie cyfrowe NPN- NO/NC (*)

wyjscie, sygnat analogowy, napieciowyowy 0..10V

wyjscie, sygnat analogowy, pradowy 4..20 mA

obudowa z tworzywa

obudowa ze stali nierdzewnej AISI 316L (DIN 1,4404)

wyprowadzenie konektor M12

wyprowadzenie kabel 2 m PVC

czestotliwos¢ przefaczania = 20 Hz; Sn = 35-300 mm - dla wykonar UK6A z plastiku

certyfikat cULus

(*) regulacja strefy dziatania, wybér funkcji NO/NC, funkcja narastajgca/opadajaca dla wyjs¢ analog.
przez zewnetrzne programowanie Teach-in
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PARAMETRY TECHNICZNE

WYKONANIA UL UKGA/D*-0*1FUL

Maksymalny zakres 300 mm® 900 mm®?/700 mm dla
pomiarowy wyk. z metalu
Minimalny zakres 40 mm/ 35mm* 120 mm

pomiarowy

Zakres pomiarowy (Sd) 40/35mm - 300 mm 100mm - 900 mm

B ery et o o
Szeroko$¢ wigzki +10 +8
Czestotliwos¢ 40 Hz dla wyk. z plastiku, 10 Hz dla wyk. 6H
przetaczania zmetalu, 20 Hz dla UK6A/D*-0*1FUL z
Czas reakcji dla 12 ms dla wyk. z plastiku, 25 ms dla wyk. 80 ms

wyjscia cyfrowego zmetalu oraz dla UK6A/D*-0*1FUL

Histereza 2%
Powtarzalnos¢ 2%
Liniowos¢ 3%
Temperatura pracy -20..60° C
i tak
15..30Vdc
Tetnienia 5%

Prad uptywu <10 pA @ 30 Vdc

Napiecie szczatkowe 2,2V max. @ (=100 mA)

Poboér pradu bez obc. <35mA
Prad obcigzenia 100 mA
Czas reakji dI a
analogowego 500 ms
$¢ pracy po zasileniu
dla wyj. cyfrowego <300 ms
Gotowos¢ pracy po zasileniu
dla wyj. analogowego <900 ms

Zabezpieczenie

zasilania Odwrotna polaryzacja, przepiecia impulsowe

Zabezpieczenie
wyiscia

Przeciazenie krétkotrwate, przecigzenie impulsowe

Zgodnie z dyrektywa EC 2004/108/EC i wymaganiami EN
EMC 60947-5-2

Stopien ochrony P67 (EN60529)®

Materiat obudowyl PBT / stal nierdzewna AISI 316L (DIN 1.4404

Materiat czota czujnika Powtoka epoksyd i szkto

Materia konektora Grillamid

obudowa z tworzywa: 15g (z konektorem), (80g z kablem)
obudowa metalowa: 35g (z konektorem), (95g z kablem)

Masa

Moment dokrecenia 1 Nm obudowa z tworzywa, 50 Nm obudowa metalowa

mp przechowywan

-35...+70° C bez zamarzania

(1) Metal 100x100 mm

(2) Metalt 200x200 mm

(3) Gwarantowany przy prawidtowym podtaczeniu konektora
** dla wykonan UK6A/D*-0*1FUL

PROGRAMOWANIE | REGULACJA

P1iP2

P1 jest przyporzadkowany maksymalnemu zakresowi detekcji; podczas programowania punkt P1 musi by¢
pierwszym punktem regulacji. P2 jest przyporzadkowany minimalnemu zakresowi detekgji i podczas progra-
mowania punkt P2 musi by¢ drugim punktem regulacji. Wartosci tych odlegtosci sa podane w tabelce specyfi-
kacji technicznej.

WYJSCIE ANALOGOWE

Funkgja narastajgca: P1=10V lub 20 mA; P2=0V lub 4 mA

Funkcja malejaca: P1=0V lub 4 mA; P2=10V lub 20 mA

STANDARDOWY TRYB PRACY

Pomarariczowa dioda LED $wieci sie, gdy echo jest odbierane przez czujnik a obiekt znajduje sie w pomiedzy
punktami P1i P2 (tryb pracy typu okno) lub obiekt jest w zakresie pomiarowym (tryb pracy jednoprogowy), dla
wyboru funkgji wyjscia NO lub w przypadku sygnatu analogowego dla funkgji narastajacej.

Zielona dioda LED $wieci sie gdy echo jest odbierane.

PROGRAMOWANIE CZUJNIKA Z KABLA

Jest mozliwos¢ programowania czujnika dwoma sposobami:
1) programowanie okna

2) programowanie jednoprogowe

1) PROGRAMOWANIE OKNA (PROGRAMOWANIE DWOCH PUNKTOW P1 i P2

Umies$¢ obiekt w wymaganej odlegtosci P1.

Dioda LED zielona zaswieci sie.

Dla wykonar PNP biaty przewdd dotacz do brazowego na czas 2 sek.

Dla wykonar NPN oraz wykonan z sygnatem analogowym biaty przewod dotacz do niebieskiego na czas 2 sek.
Dioda LED zielona zgasnie. Dioda LED pomarariczowa zgasnie (jesli swiecita sie) i po 2 sek. zaswieci sie i bedzie
szybko migac z czestotliwoscia 5Hz.

Dioda LED pomarariczowa bedzie kontynuowac szybkie miganie do czasu, gdy bedzie wskazana pozycja punktu
P2.

PROGRAMOWANIE POZYCJI P2

Umies¢ obiekt w wymaganej odlegtosci P2.

Dioda LED zielona zgasnie.

Dla wykonar PNP biaty przewdd dotacz do brazowego na czas 2 sek.

Dla wykonar NPN oraz wykonar z sygnatem analogowym biaty przewdd dotacz do niebieskiego na czas 2 sek.
Dioda LED pomaranczowa zgasnie i zaswieci si¢ 5 razy z niskg czestotliwoscia.

Punkty P1i P2 zostaty zaprogramowane i obiekt mozna usuna¢ z pola widzenia czujnika.

Czujnik moze pracowac w trybie normalnej pracy, obie diody LED beda sie $wieci¢, gdy wykrywany obiekt znajdzie
sie pomiedzy punktem P1a P2 w przypadku, gdy zostata wybrana funkcja NO lub narastajacy sygnat analogowy.
2) PROGRAMOWANIE JEDNOPROGOWE (PROGRAMOWANIE JEDNEGO PUNKTU P1)

PROGRAMOWANIE POZYCJI P1

Umies¢ obiekt w wymaganej odlegtosci P1.

Dioda LED zielona zaswieci sig.

Dla wykonan PNP biaty przewdd dotacz do brazowego na czas 2 sek.

Dla wykonar NPN oraz wykonan z sygnatem analogowym biaty przewod dotacz do niebieskiego na czas 2 sek.
Dioda LED zielona zgasnie. Dioda LED pomaranczowa zgasnie (jesli swiecita sig) i po 2 sek. zaswieci sie i bedzie
szybko migac z czestotliwoscia 5Hz.

Dioda LED pomarariczowa bedzie kontynuowac¢ szybkie miganie do czasu, gdy bedzie wskazana pozycja punktu
P2.

PROGRAMOWANIE POZYCJI P2

Utrzymuj obiekt w punkcie P1.

Dioda LED zielona zgasnie.

Dla wykonan PNP biaty przewdd dotacz do brazowego na czas 2 sek.

Dla wykonar NPN oraz wykonan z sygnatem analogowym biaty przewod dotacz do niebieskiego na czas 2 sek.
Dioda LED pomarariczowa zgasnie i zaswieci sie 5 razy z niska czestotliwoscia.

W ten sposdb punkt P2 zostat wskazany jako minimalny zakres, ktéry wynosi 40mm dla czujnikéw UK1A..UL,
35mm dla czujnikéw UK1A..TFUL, 120mm dla czujnikéw UK1C. Czujnik jest w stanie aktywnym (obie diody swiecg
sie). P1i P2 zostaty zaprogramowane i czujnik moze pracowac w trybie normalnej pracy, obie diody LED beda sie
Swieci¢, gdy wykrywany obiekt znajdzie sie pomiedzy punktem P1 a minimalnym zakresem pomiarowym czujnika
w przypadku, gdy zostata wybrana funkcja NO lub narastajacy sygnat analogowy.

UWAGAT1: W przypadku czujnikéw PNP, gdy po podiaczeniu przewodu biatego do brazowego nie zostanie
umieszczony obiekt przed czujnikiem, czujnik domyslinie jako punkt P1 przyjmuje dystans wiekszy niz maksymalny
zakres pomiarowy czujnika (dystans ten nie jest zdefiniowany i powtarzalny) i jako punkt P2 minimalny zasieg. Nie
uzywaj tego sposobu programowania dla czujnikéw z wyjsciem analogowym. W celu optymalizacji rozdzielczosci
konieczna jest regulacja zakresu pomiarowego w trybie programowania jednoprogowego lub trybie okno. Ten
sposob programowania jest jedynie pomocny przy celowaniu czujnika w obiekt. W przypadku czujnikéw NPN oraz
z wyjsciem analogowym ten sposob bedzie aktywowany po podtaczeniu biatego

przewodu do niebieskiego na czas 2 sek.

UWAGA2: W celu uzyskania najlepszej rozdzielczosci dla sygnatu analogowego nalezy stosowac programowanie
typu okno.

KONFIGUROWANIE FUNKCJI WYJSCIA NO | NC ORAZ CHARAKTERU SYGNALU ANALOGOWEGO

Czujniki s dostarczane z fabrycznie zaprogramowana funkcja wyjscia NO wzglednie z narasta- jagcym sygnatem
analogowym. Jest mozliwos$¢ zmiany funkgji logicznej na NC.

Dla czujnikéw PNP nalezy biatg zyte podtaczy¢ do brazowej przez czas diuzszy niz 6 sek. az pomarariczowa dio-
da LED zacznie miga¢ z duza czestotliwoscia (13Hz). Nastepnie nalezy biaty zyte odtaczy¢ od brazowej, wtedy
pomarariczowa dioda LED btysnie 5 razy. Funkcja sygnatu wyjsciowego zostanie zmieniona na przeciwna. Podczas
konfiguracji oraz procesu programowania zielona dioda LED bedzie sie $wieci¢, gdy czujnik bedzie odbierat echo.
W czasie normalnej pracy czujnika biata zyta musi by¢ dotgczona do niebieskiej.

Dla czujnikéw NPN oraz z wyjsciem analogowym nalezy biata zyte podtaczy¢ do niebieskiej przez czas diuzszy
niz 6 sek. az pomaranczowa dioda LED zacznie migac¢ z duzg czestotliwoscia (13Hz). Nastepnie nalezy biata zyte
odtaczy¢ od niebieskiej, wtedy pomarariczowa dioda LED bty$nie 5 razy. Funkcja wyjsciowego sygnatu logicznego
wzglednie charakteru sygnatu analogowego zostanie zmieniona na przeciwna. Podczas konfiguracji oraz procesu
programowania zielona dioda LED bedzie si¢ $wieci¢, gdy czujnik bedzie odbierat echo.

W czasie normalnej pracy czujnika biata zyta musi by¢ dotaczona do brazowej.

WARUNKI INSTALACJI

Montaz czujnika nalezy dokona¢ za pomoca plastikowych nakretek oraz elastycznych podktadek dostarczonych
razem z czujnikiem (patrz “Elementy dostarczone”). Jesli czujnik jest mocowany bezposrednio do metalowego
uchwytu przez wykonany w nim otwor (z gwintem) réwniez zasadne jest przykrecenie czujnika za pomoca pla-
stikowych nakretek oraz elastycznych podktadek. Nakretki i metalowy uchwyt musza by¢ odsuniete od gtowicy
na odlegto$¢ wieksza niz 5mm. Nagwintowana czes¢ czotowa czujnika na odcinku 5mm musi by¢ wolna od jaki-
chkolwiek nakretek i innych elementéw mocujacych czujnik. Zaréwno uchwyt metalowy oraz nakretki musza by¢
potaczone z masa.

ZACHOWANIE ZAPROGRAMOWANYCH WARTOSCI

Czujnik zachowuje ostatnio zaprogramowane parametry. Odtaczenie i ponowne zataczenie zasilania powoduje
powrét do ostatnich ustawien wartosci dla punktu P1i P2.

UWAGA

Zwré¢ uwage czy napiecie zasilajace jest zgodne z wymaganiami wyszczegélnionymi w karcie katalogowej. W
przypadku, gdy w linii zasilajgcej powstajace zaktdcenia przekraczaja dopuszczalny poziom okreslony w nor-
mie CE (odporno$¢ elektromagnetyczna), zaleca si¢ zabezpieczenie toru zasilania czujnika przed ich wptywem
poprzez ekranowanie przewodu zasilajacego i ekran nalezy potaczy¢ z wtasciwym torem uziemiajacym. Ekrano-
wanie réwniez zabezpieczy czujnik przed wptywem zakiocen elektromagnetycznych pochodzacych od innych
urzadzen elektrycznych. Ponadto, zasadne jest zastosowanie zrédta zasilania tylko do czujnika i nie zasilanie in-
nych urzadzen. Przekroj zyt elektrycznych zewnetrznego kabla zasilajgcego powinien by¢ min. 1 mm2 oraz jego
dtugos¢ nie moze przekracza¢ 100 m (jest to uwarunkowane dopuszczalnym spadkiem napiecia przy obcigzeniu
100mA). Gtowica czujnika nie moze by¢ narazona na zanurzanie i oddziatywanie goracej wody o temperaturze

> 50 °C, pary wodnej, kwaséw i rozpuszczalnikow. Konserwuj glowice czyszczac ja wilgotnym suknem i nastepnie
0suszajac ja.

Gdy czujnik mierzy w przestrzeni o zmiennej temperaturze, kompensacja temperatury jest mniej efektywna. Gdy
nastepuja zmiany temperatury otoczenia na doktadno$¢ pomiaru ma wptyw dryft temperatury. W celu stabilizacji
wynikdéw pomiaru zaleca sie wstepne wygrzanie czujnika przez 25 minut.




