®
‘ Precyzyjne czujniki zbli zeniowe / Proximity sensors

SELS
zeniowe / Inductive proximity sensors -  DC
PCR 10
Strefa dziatania: 0+10 mm
Czoto: wbudowane
Bez regulaciji czestotliwosci progowej S36 S36
Wyjscie typu: PNP / NPN 4 LED aill
Funkcja wyjéciqwa: NO I'N.C. wik — / g‘
Obudowa: mosigdz niklowany, M30x1,5 g o e 733 . 3
Sy | =
Operating distance: 0 =10 mm —
Mounting: flush 80
Without frequency threshold adjustment - 77
Switching output: PNP / NPN = 84 >
Output function: N.O. / N.C.
Housing: nickel-plated brass, M30x1,5
wyjscie kablowe / cable output wyjscie konektorowe / plug output
Nominalna strefa dziatania / Rated operating distance 10 mm
Tolerancja strefy dziatania / Tolerance of operating distance <10 %
Przedziat programowania czestotliwosci progowej fp przez producenta / The interval for programming the threshold frequency fp by the manufacturer 6 - 6000 imp/min *
Powtarzalnos¢ czestotliwosci progowej / Frequency threshold repeatability +2%
Zakres regulacji potencjometrem czestotliwosci progowej fp / The range of the threshold frequency fp potentiometer adjustment Brak / No
Przedziat programowania histerezy H czestotliwosci progowej przez producenta / The interval for programming the threshold frequency hysteresis H 10 - 80% *
Mozliwos¢ regulacii histerezy H / Possibility adjusting histeresis H* Brak / No
Napiecie zasilania / Supply voltage 15+30V DC
Tetnienia napiecia zasilania / Max residual ripple <10%
Pobo6r pradu bez wysterowania / Power consumption (no load) < 20mA
Prad obcigzenia / Output current 200 mA
Napiecie szczatkowe / Voltage drop 0,8+1,8VDC
Zabezpieczenie przed zwarciem wyjscia / Output short-circuit protection Tak/ Yes
Zabezpieczenie przed zmiang polaryzaciji / Reversed output polarity protection Tak/Yes
Zabezpiecznie przed krétkotrwatym przecigzeniem / Short circuit overvoltage Tak/ Yes
Sygnalizacja przekroczenia czestotliwosci progowej / Indicator when defined frequency value is exceeded LED (z6tty / yellow)
Sygnalizacja obecnosci metalu w strefie dziatania / Indicator of the presence of metal in operating distance LED (zielony / green)
Czas opbdznienia / Delay time top=60/fw [s]
Temperatura pracy / Ambient temperature range -25°C = +70°C
Stopien ochrony / Protection standard IP 67
Wibracje / Vibration t <55 Hz, amax= 1mm
Udary / Shock bmax < 30g, t = 0,011 sek
Wyjscie / Connection kabel / cable 3x 0,34 mm?2 2m konektor / plug M12 4-pin
Typ / Type PNP, NO PCR10ZP-x-y * PCR10ZPK-x-y *
PNP, NC PCR10RP-x-y * PCR10RPK-x-y *
NPN, NO PCR10ZN-x-y * PCR10ZNK-x-y *
NPN, NC PCR10RN-x-y * PCR10RNK-x-y *

* Przy zamawianiu czujnikéw serii PCR nale zy okre $li¢ warto $¢ czestotliwo $ci progowej (fp) oraz histerezy przet aczania (H).
Przyktadowy format kodu zaméwienia czujnika dlacz  estotliwo $ci progowej fp=120 imp./min bez regulacji oraz hister  ezy H=20%: PCR10ZPK-120-20

Wykres zmian stanu logicznego na wyj  $ciu czujnika w funkcji cz  estotliwo $ci.

A Wy
H - histereza
~
—< > >
& f 6000 f [imp./min.]

gdzie: fp - cz estotliwo $¢ progowa, H - histereza przet aczania

Na zaméwienie w wykonaniu specjalnym: Available upon request:
- wyj$cie impulsowe C - pulse output C
br(bn) 1 br(bn) 1
+ + 4 3
cz(bk) 4 cz(bk) 4
" > " konektor / plug
<[> biwh) 2 {:D bitwh) 2 M12 B A
n(bu) 3 - n(bu) 3 -
PNP NPN
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iki ruchu - DC

Precyzyjne czujniki zbli zeniowe

Zasady doboru

Funkcje na wyj $ciu czujnika

Wykres 1 pokazuje czestotliwosé z
jaka pobudzany jest czujnik.
Sygnalizacja czerwony LED.

Wykres 2 pokazuje zmiang stanu

wysterowania po przekroczeniu czgstotliwosci f,
w przypadku czujnikéw z funkcjg wyjscia NO.
Sygnalizacja zielony LED.

Wy1 T=1/f AWy2 AWy3
- »> > >
t t fp f fp f L
Obliczanie cz estotliwo $ci progowej f | [imp/min]

Dane:

Predkos¢ liniowa (np. taSmociggu) - V [m/s] = M m] _ 3OVN[ imp ] fo= Nn[ imp ]

Predkos¢ katowa - w [rad/s] P 2pr s proomin P min

Predkos$¢ obrotowa - n [obr/min] VN . VN . V.o 60V .

Promien kota - r [m] fo= — [ = 760 [me] fo= *[m] = —[™]

Srednica kota - d [m] pd s pd min ps pmin

Odlegto$¢ migdzy znacznikami (na tasmocigc o= ﬂ _ [M] _ BOWN[ im ] llo$¢ znacznikéw ‘N’ nalezy tak

b= = =—|—

llo$¢ znacznikéw na kole (zebow) - N [szt.] <= 2p s p man dobra¢, aby spetniony byt warunek:

6<fp<6000
Obliczanie histerezy H (%)

Parametrem charakteryzujgcym czujnik PCR jest histereza czestotliwosci H (wykres 4). Out 4 H

Dla czujnikéw z funkcjg wyjscia NO sygnat wysoki pojawia po przekroczeniu czestotliwosci 40u

progowe;j f,, a sygnat niski po obnizeniu czgstotliwosci ponizej wartosci fw.

Histereze oblicza si¢ w nastgpujgcy sposoéb:

H=P"te 0%
[ | I >
10<H<80 fu ft f

Czas opdznienia, ktéry mija od przekroczenia czestotliwosci progowej,
do przetgczenia wyj$cia,przy spadku obrotéw, zalezy od czestotliwosci
progowej i wynosi: 60

[s]

op— &

P fe
Warto$¢ histerezy jest narzucana przez uzytkownika i ustawiana fabrycznie.
Jej zakres musi si¢ miesci¢ w przedziale 10 + 80%.

14

Spos6b monta zu mechanicznego

Dla uktadu kotowego

Dla uktadu liniowego

I
N\ metalowy "\ przenosnik

PCR

znacznik tasmowy

SELS sp.z 0.0. sp.k. 02-641 Warszawa, ul. Malawskiego 5a  tel.: +48 22 848 08 42, 848 52 81, fax. +48 22 848 16 48

Wykres 3 pokazuje zmiane stanu
wysterowania po przekroczeniu
czestotliwosci f, w przypadku czujnikow
z funkcjg wyjscia NC.

Sygnalizacja zielony LED.

Proponowane wymiary elementdw inicjujgcych (znacznikéw - N)

Typ [t2sn|  z | p | h |
PCR-10 5mm| 10mm | 40mm | 15mm
Zabudowa czujnikow:
d d d

//Istal/l/

gdzie: $rednica czujnika PCR d=30mm
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uctive proximity sensors -

Sensor selection requirements

Output sensor functions

Chart 1 shows the frequency with
which the sensor is being active.

Chart 2 shows the state change when
defined threshold value f, is exceeded for

PCID

Chart 3 shows the state change when
defined threshold value f, is exceeded for

Indicator LED red. sensors with output function NO.

Indicator LED green.

Wy1 T=1f AWy2

sensors with output function NC.
Indicator LED green.

AWy3

t t fy

Calculating frequency threshold f

Data:

Linear velocity(e.g. conveyor) - V[m/s] f

Angular velocity - w [rad/s] P

Speed - n [rpm]

Wheel radius - r [m] fp -

Wheel diameter - d[m] P

Distance between markers(on conveyor) - p fp — ﬂ — [M] — M
2p s P

VN
2pr s pr
VN

—

[

Number of markers on wheel(teeth) - N[pcs]

Calculating hysteresis H(%)

Characteristic parameter of sensor PCR is frequency hysteresis H (chart 4).
For sensors with output function NO high state signal appears after exceeding
frequency threshold f,, low state signal after decreasing frequency below value f,,.
Hysteresis value can be calculated according
to the following formula: 1,
H= "T % 100 %
4
10sH<80

_ VN

min

pd  “min P

»
» 1d

f o f

¢ [pul/min]

| f=Nal]

min

] fP:*

— 6OVN  imp V[M] - @[M]
S

p mn

Number of markers ‘N has to be chosen

imp ]
min

so that the following forumula will apply:
6=ft<6000

40ut4

v

Time delay, that passes after exceeding the frequency treshold, up to the moment

of switching the output, with speed reduction, depends from the value of
frequency threshold and it equals: 60
top= 1]
w
Hysteresis value is chosen by operator and is set as a default value.
Hysteresis range must be between 10 + 80%.

Methods of mechanical assembly

For assembly with wheels

For linear assembly

Suggested measurements for iniciating elements (markers - N)

Ty (1280  z | p | h |
PCR-10 5mm 10mm 40 mm | 15 mm

Sensors installation:

d d d
[ |

Proximity sensors

PCR 10

where: diameter PCR sensor d=30mm

PCR
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N netalowy \_przenosnik

znacznik tasmowy
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